AVIRE

Panachrome+ mit
nachrustbarem Smart 3D

Einbauanleitung

Art.-Nr. Smart 3D 850ML Version 02

Produktbeschreibung

Smart 3D verbessert in Kombination mit Panachrome+ 2D die Erfassung innerhalb der Aufzugsumgebung und ist speziell

auf die 3D-Erkennung ausgerichtet.

Die neue Steuerung Panachrome+ G3851 ermdglicht Eingaben seitens des Smart 3D Radar Detektors und bietet somit
eine zusatzliche Auslésequelle fuir die 3D-Erkennung. Der intelligente Radarsensor ist empfindlicher gegeniber kleineren
Objekten, kann Querverkehr und bewegliche Ziele unterscheiden und wird nicht durch Kleidungsfarben beeinflusst.

Zur Installation benétigte Mittel

Im Lieferumfang enthalten

+ Smart 3D Sensor und Gehduse

+ Smart 3D Prozessor (mit Klebeband befestigt)

+ Verlangerungskabel

+ 3 x M4-Schrauben

+ 3 x Torx-Schrauben (selbstschneidend)

+ 3 Smart 3D Einsdtze (Schwarz 65, Grau 67 und Weif3 70)

+ Tille fir Kabeldurchfiihrung

Nicht im Lieferumfang enthalten

+ Bohrmaschine

+ 13-mm-Bohrspitze

+ Schraubendreher

+ Panachrome+ (G3851) Steuerung

Panachrome+ Kanten



Installation

Kurzlibersicht

+ Sicherstellen, dass der Aufzug deutlich als ,auBer Betrieb”
gekennzeichnet ist

+ Installation des Smart 3D Sensors
+ Anschluss und Inbetriebnahme des Smart 3D Sensors
+ Konfiguration und Test des Smart 3D Sensors

1. Aufzugssicherheit

Stellen Sie sicher, dass der Aufzug gegeniiber méglichen
Fahrgasten deutlich als ,auBBer Betrieb” gekennzeichnet

ist. Kennzeichnen Sie deutlich, dass am Aufzug Arbeiten
durchgefiihrt werden und er deshalb nicht in Betrieb ist.

2. Auswabhl des richtigen Sensoreinsatzes

2.1 Kédmpferhhe des Aufzugs messen (siehe Abb. 1)
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2.2 Anhand der gemessenen Hohe in der nachstehenden
Tabelle 1 den richtigen Einsatz furr Ihre Anlage ermitteln.
Die Nummer in der Tabelle stimmt mit der Nummer auf
dem Bauteil tiberein (siehe Abb. 2). Dieser Einsatz passt
den Erfassungsbereich des Sensors an lhren Aufzug an.

* Bitte beachten Sie, dass der Schaumstoffeinsatzim
Inneren des Smart 3D Gehauses nicht entfernt werden darf.

Kampferhohe
6,20-7,20 Full 7,21-8,20 Ful 8,21-9,20 FuB -
1,90-2,20 m 2,21-2,50m 2,51-2,80m -
Schwarz 65 Grau 67 Weil3 70 Rot 57
Tabelle 1

Die rote Halterung ist nicht ASME 17.1-konform und sollte nicht in
Anlagen verwendet werden, die eine Zertifizierung erfordern. Sie
kann verwendet werden, wenn ASME 17.1 NICHT erforderlich ist, um
den Erfassungsbereich auf das Stockwerk zu erweitern.

Abbildung 2
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2.3 Uberpriifen Sie, welcher Einsatz derzeit in lhrem Smart 3D
montiert ist. Wenn der Einsatz korrekt ist, fahren Sie mit Schritt
3 fort. Fihren Sie anderenfalls die nachstehend aufgefiihrten
Schritte aus.

Losen Sie mit einem Kreuzschlitzschraubendreher PH1 die
Schrauben A und B, die sich auf beiden Seiten des Sensors

den und den Einsatz in Position halten. Dadurch lassen sich
or und Einsatz herausnehmen.
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Entfernen Sie nach dem Entfernen des Einsatzes die
@aube C, um den Einsatz vom Sensor zu l6sen.
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Wabhlen Sie anschlieBend den gewlinschten Einsatz und wiederholen
Sie den obigen Vorgang in umgekehrter Reihenfolge, um den
richtigen Einsatz flr Ihre Smart 3D-Konfiguration zu erhalten.

3. Positionieren des Smart 3D Sensors am Kampfer

3.1 Messen Sie die korrekte Position am Kampfer des Aufzugs aus
(dies ist abhangig von der Turéffnung).

3.1.1 Mittig 6ffnende Tiiren

Der Smart 3D Sensor sollte in der Mitte der Tur6ffnung am Kampfer
(Aufzugkopf) des Fahrkorbs montiert werden, sodass die flache Seite
des Sensors vom Aufzug nach auf3en zeigt.
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3.1.2 Seitlich 6ffnende Tiren

Der Smart 3D Sensor sollte ca. 300 mm vom Turpfosten
entfernt am Kampfer (Aufzugkopf) des Fahrkorbs montiert
werden, sodass die flache Seite des Sensors vom Aufzug
nach auf3en zeigt.
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Abbildung 4

3.2 Positionieren Sie den Smart 3D Sensor am Kampfer
des Aufzugs (siehe Abb. 4). Er darf maximal 500 mm von
der Vorderseite der Aufzugtiren entfernt sein.

3.3 Markieren und bohren Sie die Befestigungs- und
Kabelbohrungen gemaB Abb. 5 auf dem Kampfer des
Fahrkorbs.
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Kabelbohrung

3Ix035mm Kimpfer erfordert
[0 0,14 Zoll] Bohrungen 12mm [0,5 Zoll]

miissen mit den 84mm
(mitgelieferten) Nr 8 1
Schrauben iibereinstimmen.

Bohrung, um das Kabel
vom Sensorzur
Steuerung zu flhren.

Bitte beachten Sie, dass die Abmessungen in metrischen und
Zolligen MalBen angegeben sind

Abbildung 6

Abbildung 7

3.4 Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit der
Anschlussleitung am Smart 3D Sensor.

3.5 Fiihren Sie das Verlangerungskabel und das Smart
3D Kabel durch die in 3.3 gebohrte Kabeldurchfiihrung
und montieren Sie den Smart 3D (Abb. 4 und 5) mit den
mitgelieferten Schrauben.

4. Smart 3D Verarbeitungsbox

Es wird empfohlen, die Smart 3D Verarbeitungsbox
auf der Oberseite des Fahrkorbs und in der Nahe der
Panachrome+ Steuerung zu montieren.

4.1 Senken Sie den Fahrkorb so ab, dass er von der
Haltestelle aus zuganglich ist und sicher bedient werden
kann.

4.2 SchlieBen Sie dann das mit dem Smart 3D
Sensor verbundene Verlangerungskabel (3.4) an die
Verarbeitungsbox an.

4.3 Suchen Sie eine geeignete Stelle fiir die Montage der
Verarbeitungsbox und befestigen Sie diese entweder mit
dem Klebeband an der Unterseite der Box oder mithilfe
der Montagel6cher an der Oberseite des Fahrkorbs.

5. Panachrome+ Steuerung

5.1 Falls die Panachrome+ Steuerung bereits installiert
ist, schliefBen Sie die Smart 3D Verarbeitungsbox mit dem
mitgelieferten 1,9 m langen Kabel an (siehe Abbildung 8)).

I
I 107 250 P+ STEUERUNG
| | 3D-SCHNITTSTELLE |

GND SF2 SF1 12V |
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Abbildung 8
NICHT VERWENDET 1,9 m/6,23 Fuld
] |
Farbe Funktion
Griin +12VDC
Gelb Ausgangssignal fiir Breitkeule (SF1)
Weil3 Ausgangssignal fiir Nahbereichskeule (SF2)
Braun Masse (0 VDQ)




Konfiguration und Test

5. Navigation durch die Mentis

Die Einstellungen des Panachrome* kdnnen Uber das 4-Tasten-Bedienfeld und den Bildschirm gedndert werden.

Um das Einstellungsment aufzurufen, driicken Sie zundchst V¥ .
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Taste Funktion
S Zuriick/Abbrechen
v Meni und Wert abwarts
A Meni und Wert aufwérts
v Menipunkt auswdhlen und bestatigen

Driicken Sie ¥ und A , um zur gewlinschten Funktion zu gelangen, und verwenden Sie dann v" zur Auswahl. Einige
Funktionen haben mehrere Auswahlméglichkeiten, die Sie mit den Tasten ¥ und A anzeigen kénnen. Eine aktive
Funktion wird durch ein *-Symbol angezeigt.

Hinweis: Die untere Zeile auf dem Display ist die aktive Funktion oder der aktive Mentipunkt. In der oberen Zeile wird bei

Auswahl der ersten Meniiebene ,Panachrome*” angezeigt. Dies andert sich, wenn Untermends aufgerufen werden.

Zum Beispiel:

Erste Ebene

Panachrome*

Visible Diodes (Sichtbare Dioden)

Beim Navigieren durch die Menls gibt es 3 Arten von Tonen:

Zweite Ebene

Visible Diodes (Sichtbare Dioden) ¥
Mode (Modus)

1. Einzelner kurzer hoher Ton — Meniinavigation

2. Einzelner tiefer Ton - falsche Auswahl

3. Drei kurze Tone — Bestatigung der Einstellungsanderung

Smart 3D Konfigurationsoptionen

o

3D Radar enable
(3D Radar aktivieren)
Off (Aus) Schaltet den Smart 3D Sensor aus
On (Ein) Schaltet den Smart 3D Sensor ein
Smrt3D LF Distance Legt den Turabstand (mm) fest, bei dem der Radar-
(Smrt3D LF Abstand) Radarerfassungsbereich von hoch auf niedrig umgeschaltet einstellungen
+0 (Standard) erd-. Der.Sta?dardwert ist auf600 mm gesetzt. Jede
schrittweise Anderung entspricht 10 mm.
Smrt3D SF Distance Legt den Turabstand (mm) fest, bei dem der
(Smrt3D SF Abstand) Radarerfassungsbereich deaktiviert wird. Der Standardwert ist
+0 (Standard) auf 420 mm gesetzt. Jede schrittweise Anderung entspricht
10 mm.
3D IR Enabled ** Nur bei 3D-Lichtvorhéngen verfiigbar. Aktivieren/
(3D IR aktiviert) Deaktivieren der 3D-Infraroterkennung. Sollte bei Verwendung
Off (Aus) des Smart 3D ausgeschaltet werden.
On (Ein)
IR Sensitivity IR-
(IR-Empfindlichkeit) Einstellungen
High (Hoch) ** Nur bei 3D-Lichtvorhdngen verfligbar. Zu dndernde

Intermediate (Mittel)

Low (Niedrig)

Empfindlichkeitseinstellungen, wenn IR aktiviert ist und Sie
falsche Auslosungen erhalten.

3D Mode (3D-Modus)

On at closing
(Ein beim SchlieBen)

3D wird bei SchlieBen der Turen aktiviert

On at 800mm/31.5"
(Ein bei 800 mm)

3D wird aktiviert, wenn die Turen ca. 800 mm voneinander
entfernt sind

On always (Immer
Ein)

3D immer aktiviert, ohne 3D-Timeout

Allgemein

On (Ein) (10s) 3D immer aktiviert, mit 10 s 3D-Timeout
On (Ein) (20s) 3D immer aktiviert, mit 20 s 3D-Timeout
Time-out Count Z&hlt die 3D-Auslésungen (2 bis 10) und deaktiviert 3D, wenn
(Timeout-Zahler) diese Zahl erreicht ist. Hinweis: Wird bei einer 2D-Auslsung
1-10 oder vollstandig geschlossenen Tiren zurlickgesetzt.
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Smart 3D RADAR-Einstellungen

Das Smart 3D System ist so konzipiert, dass es sein Sichtfeld abhédngig von der Zeit bis zur TiirschlieBung dndert. Der
Smart 3D Radar erkennt drei unterschiedliche Tiirzonen: groSer Abstand, geringer Abstand und Abstand aus. Wenn die
Turen die einzelnen Zonen durchlaufen, verandert sich der Erfassungsbereich (er wird schmaler und kiirzer), sodass der
Sensor beim SchlieBen der Tiren nicht durch die Bewegung derselben ausgeldst wird. Der Punkt, an dem diese Zonen
ausgeldst werden, kann konfiguriert werden.

+ 3D Rdr geringer Abstand (SF1)

Legt den Tiirabstand (mm) fest, bei dem der Erfassungsbereich des Smart 3D von hoch auf niedrig umgeschaltet wird. Der
Standardwert ist auf 600 mm gesetzt.

+ 3D Rdr Abstand aus (SF2)

Legt den Turabstand (mm) fest, bei dem die Erfassung des Smart 3D deaktiviert wird. Der Standardwert ist auf 420 mm
gesetzt.

Mittig dffnende Tlren

EEREICH LAUT
ASME-SPETIFIKATION

BFEA

SEITLICH OFFNENDE TUREN

F
L

BEREICH LAUT
ASME-SPEZFIKATION

HFEA
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Im Folgenden werden einige Highlights des 3D-Systems beschrieben:
+ 3D-Verfahren

Die 3D-Erkennung kann fiir den Smart 3D Radar oder Infrarot (IR) (3D-Lichtvorhdnge erforderlich) oder beide aktiviert
werden.

+ 3D-Modus

Unabhédngig vom aktivierten 3D-Erkennungssystem (IR und/oder Smart 3D) folgen beide dem gewahlten 3D-Modus
(3D-Lichtvorhdnge fiir IR-Erkennung erforderlich). Wenn,,On at Closing” (Ein beim Schlieen) ausgewahlt ist, erfolgt die
Aktivierung erst bei SchlieBen der Tiren. Bei,,On Always” (Immer Ein),, 10 seconds time-out” (10 Sekunden Timeout) und
,20 seconds time-out” (20 Sekunden Timeout) wird das System aktiviert, wenn die Tiiren vollsténdig geoffnet/statisch
sind sowie sich schlieen. * Hinweis: Zur Erfullung der Norm ASME 17.1 2019 sollte die Funktion,On Always" oder

,20 seconds time-out” gewahlt werden.

+ 3D-Timeout-Zahler

Wie bei den IR-Sensoren werden nach 3 aufeinanderfolgenden 3D-Ausldsungen (ohne 2D-Ausldsung oder vollstandig
geschlossen) die Smart 3D-Auslésungen ignoriert.

+ 3D-Abschaltung
Beide 3D-Erkennungssysteme schalten sich ab, wenn die Tliren einen bestimmten Abstand erreicht haben.
+ LCD-Ausléseinformation

Das LCD-Display der Panachrome+ Steuerung ist abhdngig vom Ausl6sestatus, d. h.,Triggered” (Ausgeldst) oder,Un-
Triggered” (Nicht ausgel6st). Bei,Nicht ausgeldst” zeigt das Display den Abstand an, bei dem die letzte Auslésung
aufgetreten ist, die Art der Auslosung (,Low dist” (Geringer Abstand) oder ,,Off dist” (Abstand aus)) und ob es sich um
eine 2D-, IR- oder eine Smart 3D-Auslésung gehandelt hat.

Beachten Sie, dass der Abstand nur eine Schatzung der Detektoren und méglicherweise nicht genau ist. Er wird auf dem
LCD-Display angezeigt, wenn,,Nicht ausgelést” und der Anzeigestatus aktiviert sind.

Problembehebung
+ Panachrome+ Steuerung:

a. Stellen Sie sicher, dass die Panachrome+ Steuerung gemaf der entsprechenden Installationsanleitung korrekt installiert
ist.

b. Zur Problembehebung des Smart 3D miissen zuerst die Einstellungen der Panachrome+ 3D Steuerung unter,3D" -,3D
Mode” auf,On Always” (Immer Ein) sowie unter,Visible Diodes” (Sichtbare Dioden) —,Mode"” auf,Trigger” (Auslésung)
gedndert werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Beschreibung des Panachrome+ Men(s. Diese
Einstellungen bedeuten, dass die LEDs an den Lichtvorhangen bei jeder Auslsung rot leuchten, was das Testen der
3D-Erkennung erleichtert.

+ Vorgeschlagene LF / SF Einstellungen fiir schmale Tiiren

Turbreite 3D Radar geringer Abstand 3D Radar deaktiviert (SF)
(SF)

600mm 24 -6

700mm -20 -5

800mm -16 -4

900mm -12 -3

1000mm -8 -2

1100mm -4 -1

1200mm + +/-0 +/-0

+ 2D-Erkennung Fehlersuche:
a. Siehe Installationsanleitung der Panachrome+ Steuerung
+ Keine Auslosung der 3D-Erkennung:

a. 2D-Erkennungsebene unterbrechen und 3D erneut testen. Dadurch wird 3D Time-out Count” (3D-Timeout-Z&hler)
zurlickgesetzt.

b. Stellen Sie sicher, dass,3D Radar” im,3D"-Einstellungsmenii der Panachrome+ Steuerung auf,On” (Ein) gesetzt ist.
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c. Verkabelung und Verbindungen zwischen Sensor, Verarbeitungseinheit und Panachrome+ Steuerung prifen, um einen
Durchgang sicherzustellen.

d. Ist die Panachrome+ Steuerung korrekt installiert? Wenn das Display eine der folgenden Textzeichenfolgen anzeigt,
kann die Steuerung Ausldsungen vom Smart 3D Sensor empfangen:

LUn-Triggered” (Nicht ausgeldst) JTriggered” (Ausgelost)
Smart 3D@XXX XXXX” Smart 3D@XXX XXXX”
+ 3D-Fehlauslésungen:

a. Vergewissern Sie sich, dass,3D" -,3D IR Enabled” (3D IR aktiviert) auf der Panachrome+ Steuerung auf,Off” (Aus)
gesetzt ist.

b. Vergewissern Sie sich, dass der empfohlene Kunststoffeinsatz gemaR Abschnitt 2 montiert ist.

c. Der Erfassungsbereich kann reduziert werden, indem entweder der Einsatz Grau 67 (kleinerer Erfassungsbereich) oder
der Einsatz Wei3 70 (Mindesterfassungsbereich) montiert wird.

+ 3D-Fehlausldsungen - Tiren schlieBen

Im Falle von 3D-Fehlauslésungen beim SchlieBen der Tuiren erkennt der Sensor moglicherweise einfach die Bewegung
der Turen als ein sich ndherndes Objekt. Die Unempfindlichkeit kann durch Anpassen der Werte ,Geringer Abstand” und
~Abstand aus” des 3D-Radars eingestellt werden (siehe ,Smart 3D Konfigurationsoptionen”).

Tur-Unempfindlichkeit 3D Rdr Off Distance 3D Rdr Low Distance
(Abstand aus) (Geringer Abstand)

Niedrige Unempfindlichkeit -10 -10

Mittlere Unempfindlichkeit 0 0

(Standard)

Hohe Unempfindlichkeit +10 +10

Es wird empfohlen, im Falle von Fehlauslésungen beim SchlieBen der Tiir die hohen Unempfindlichkeitswerte zu
verwenden.

Um die Erkennungsempfindlichkeit beim SchlieBen der Turr zu erhéhen, verwenden Sie alternativ die oben aufgefiihrten
Werte fir die niedrige Unempfindlichkeit (bitte beachten Sie, dass dadurch das Risiko von Fehlauslésungen erhoht wird).
Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 5 (Einstellungen der G3851 Steuerung).

+ Turauslosung bei breiterem Abstand

Wenn die Tiren bei einem Abstand von mehr als 600 mm auslésen, erhéhen Sie den Wert, 3D Rdr Low Dist” (3D Rdr
geringer Abstand).

+ Turausldsung kurz vor SchlieBen

Wenn die Turen zwischen 420 mm und 600 mm auslosen, erhéhen Sie den Wert, 3D Rdr Off Dist” (3D Rdr Abstand aus).

Dieses Gerét erfiillt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt folgenden beiden Bedingungen:
(1) Dieses Gerdt darf keine schadlichen Interferenzen verursachen und (2) dieses Gerat muss empfangende Interferenzen aufnehmen
kénnen, auch Interferenzen, die eventuell einen unerwiinschten Betrieb verursachen.

Dieses Gerat umfasst:
FCC-ID: G9B-305015
IC: 4680A-305015

ACHTUNG: Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von Avire Ltd. genehmigt wurden, kénnen zum Erléschen der
Betriebserlaubnis fuir das Gerét fiihren.

AVIRE Trading Limited

Am Zeughaus 9-13
97421 Schweinfurt

T: +49 (0)9721 38656-30
E: sales.de@avire-global.com
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